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ड्रोन तकनीशियन टे्रड की छह िहीिे की अिधध के दौराि उम्िीदिार को िौकरी की भूमिका से 
संबंधधत पेशिेर कौशल और पेशिेर ज्ञाि पर प्रमशक्षक्षत ककया जाता है। इसके अलािा उम्िीदिार को 
आत्िविश्िास बढािे के मलए प्रोजेक्ट िकक  और पाठ्येतर गनतविधधयााँ करि ेका काि सौंपा जाता है। टे्रड 

स ेसंबंधधत व्यापक घटकों को छह िहीिे की अिधध िें निम्िािुसार िगीकृत ककया गया है: - 

 

प्रमशक्ष ु औद्योधगक िातािरण िें काि करि े के मलए प्राथमिक धचककत्सा, अग्ग्िशिि और 

विमभन्ि सुरक्षा प्रथाओं को सीखिे के साथ शुरू करते हैं। विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि नियि और 

विनियि, ड्रोि अिुप्रयोग और िहत्िपूणक सुरक्षा सािधानियों की पहचाि और चयि करें। विमभन्ि ड्रोि 

के यांत्रत्रक भागों, पंखों के िायुगनतकी, प्रोपेलर और उडाि प्रथाओं के साथ सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिक के 

डडस्सेप्लर और रीअसेंबल की पहचाि और चयि करें। उधचत िाप उपकरणों का उपयोग करके विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों की पहचाि और परीक्षण करें  और उधचत उपकरण/सेटअप का उपयोग 

करके उधचत देखभाल और सुरक्षा िािदंडों का पालि करते हुए विमभन्ि एसएिडी असतत घटकों और 

आईसी पैकेज की पहचाि करें, रखें, मिलाप करें  और डी-सोल्डर करें। विमभन्ि प्रकार के विद्युत िापदंडों 
को िापें और ड्रोि हाडकिेयर से संबंधधत डटेा ररकॉडक करें। फ्लाइट कंट्रोलर बोडक (FCB), इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर (ESC) और इससे जुड ेबाह्य उपकरणों का परीक्षण और सिस्या नििारण करें। ड्रोि धगम्बल और 

ड्रोि पेलोड को कैमलब्रेट करें  और सिस्या नििारण करें। सॉफ़्टिेयर डडबधगगं द्िारा सािान्य त्रटुट संदेशों 
और सुधारों को पहचािें और हल करें। खराबी का नििारण करिे और पाई गई सिस्याओं की िरम्ित के 

साथ प्राथमिक और द्वितीयक सविकमसगं का निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि करें। 
 

इसके अलािा प्रमशक्ष ुआिश्यक स्पष्टता के साथ संिाद करिा, तकिीकी अगें्रजी सिझिा, 
पयाकिरण विनियिि, उत्पादकता और आत्ि-मशक्षण को बढािा सीखेंगे।

1. COURSE INFORMATION 
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2.1 सामान्य 

 

कौशल विकास एि ं उद्यमिता िंत्रालय के अतंगकत प्रमशक्षण िहानिदेशालय (DGT) 

अथकव्यिस्था/श्रि बाजार के विमभन्ि क्षेत्रों की आिश्यकताओं को पूरा करिे के मलए कई व्यािसानयक 

प्रमशक्षण पाठ्यक्रि प्रदाि करता है। व्यािसानयक प्रमशक्षण कायकक्रि प्रमशक्षण िहानिदेशालय (DGT) के 

तत्िािधाि िें चलाए जाते हैं। मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा (CTS) और प्रमशक्षुता प्रमशक्षण योजिा (ATS) 

व्यािसानयक प्रमशक्षण के प्रचार-प्रसार के मलए DGT के दो अग्रणी कायकक्रि हैं। 

' ड्रोन तकनीशियन ' टे्रड िए डडजाइि ककए गए पाठ्यक्रिों िें से एक है। सीटीएस पाठ्यक्रि 

आईटीआई के िेटिकक  के िाध्यि स ेदेश भर िें वितररत ककए जात ेहैं। पाठ्यक्रि छह िहीि ेकी अिधध का 
है। इसिें िखु्य रूप स ेडोिेि क्षेत्र और कोर क्षेत्र शामिल हैं। डोिेि क्षेत्र (टे्रड थ्योरी और टे्रड प्रैग्क्टकल) 

पेशिेर कौशल और ज्ञाि प्रदाि करता है, जबकक कोर क्षेत्र (रोजगार कौशल) आिश्यक जीिि कौशल प्रदाि 

करता है। प्रमशक्षण कायकक्रि से उत्तीणक होिे के बाद , प्रमशक्ष ुको DGT द्िारा राष्ट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र 

(NTC) प्रदाि ककया जाता है ग्जसे दनुिया भर िें िान्यता प्राप्त है। 

अभ्यधथचयों को मोटे तौि पि यह प्रदशिचत किना होगा कक वे ननम्नशिखित में सक्षम हैं: 

● तकिीकी िापदंडों/दस्तािजेों को पढिा और सिझिा, कायक निष्पाटदत करिा, आिश्यक सािग्री 
और उपकरणों की पहचाि करिा। 

● सुरक्षा नियिों, दघुकटिा रोकथाि विनियिों को ध्याि िें रखते हुए कायक निष्पाटदत करें। 

● िौकरी और रखरखाि कायक करते सिय व्यािसानयक ज्ञाि और रोजगार कौशल लागू करें। 
● ड्राइंग के अिुसार सककक ट/उपकरण/पैिल की कायकप्रणाली की जांच करें, दोषों/त्रटुटयों की पहचाि 

करें  और उन्हें  सुधारें। 
● ककए गए कायक से संबंधधत तकिीकी िापदंडों का दस्तािेजीकरण करें। 

 

 

2.2 प्रगनत पथ 

 

● ड्रोि के विमभन्ि अिुप्रयोगों को लागू करिे के मलए ड्रोि तकिीमशयि के रूप िें वििािि उद्योग / 

अन्य क्षेत्रों िें शामिल हो सकते हैं और िररष्ठ तकिीमशयि, पयकिेक्षक के रूप िें आगे बढ सकत ेहैं 
और प्रबंधक के स्तर तक बढ सकते हैं। 

2. TRAINING SYSTEM 
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● ड्रोि सेिा कें द्र िें काि कर सकते हैं या अपिा ड्रोि प्रमशक्षण कें द्र शुरू कर सकत ेहैं और संबंधधत क्षेत्र 

िें उद्यिी बि सकते हैं। 

● डीजीटी के तहत उन्ित डडप्लोिा (व्यािसानयक) पाठ्यक्रि िें शामिल हो सकत ेहैं। 
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2.3 पाठ्यक्रम संिर्ना 

िीच ेदी गई तामलका छह िहीिे की अिधध के दौराि विमभन्ि पाठ्यक्रि तत्िों िें प्रमशक्षण घंटों के 

वितरण को दशाकती है: - 

 

 

क्र. सं. 
 

पाठ्यक्रम तत्व 
काल्पननक प्रशिक्षण 

घंटे 

1. व्यािसानयक कौशल (व्यापाररक व्यािहाररक) 420 

2. व्यािसानयक ज्ञाि (व्यापार मसद्धांत) 120 

3. रोजगार कौशल 60 

 कुि 600 

 

2.4 मलू्यांकन औि प्रमाणन 

प्रमशक्ष ुकी कौशल, ज्ञाि और दृग्ष्टकोण की परीक्षा पाठ्यक्रि की अिधध के दौराि तथा प्रमशक्षण 

कायकक्रि के अतं िें डीजीटी द्िारा सिय-सिय पर अधधसूधचत अिुसार की जाएगी। 

a) प्रमशक्षण अिधध के दौराि सतत िूल्यांकि (आंतररक) सीखिे के पररणािों के विरुद्ध सूचीबद्ध 

िूल्यांकि िािदंडों के परीक्षण द्िारा िर्नात्मक मूल्यांकन पद्धनत द्वािा ककया जाएगा । प्रमशक्षण 

संस्थाि को िूल्यांकि टदशानिदेश िें विस्ततृ रूप से एक व्यग्क्तगत प्रमशक्ष ुपोटकफोमलयो बिाए रखिा 
होगा। आतंररक िूल्यांकि के अकं फॉिेटटि असेसिेंट टेम्पलेट के अिुसार होंगे जो कक िबेसाइट पर 

उपलब्ध है। www.bharatskills.gov.in . 

b) अनंति िूल्यांकि योगात्िक िूल्यांकि के रूप िें होगा। एिटीसी प्रदाि करिे के मलए अखखल भारतीय 

टे्रड टेस्ट परीक्षा नियंत्रक, डीजीटी द्िारा टदशानिदेशों के अिुसार आयोग्जत ककया जाएगा। पैटिक और अकंि 

संरचिा को सिय-सिय पर डीजीटी द्िारा अधधसूधचत ककया जा रहा है। सीखिे के पररणाि और िूल्यांकि 

िािदंड अनंति िूल्यांकि के मलए प्रश्िपत्र तयैार करिे का आधार होंगे। अनंति परीक्षा के दौराि परीक्षक 

व्यािहाररक परीक्षा के मलए अकं देिे से पहले िूल्यांकि टदशानिदेश िें विस्ततृ रूप स ेप्रत्येक प्रमशक्ष ुकी 
प्रोफाइल की भी जााँर् किेगा । 

 

2.4.1 पास ववननयमन 
 

सिग्र पररणाि निधाकररत करिे के उद्देश्य स,े छह िहीिे और एक िषक की अिधध के पाठ्यक्रिों के 

मलए 100% का िेटेज लागू ककया जाता है और दो साल के पाठ्यक्रिों के मलए प्रत्येक परीक्षा िें 50% िेटेज 

http://www.bharatskills.gov.in/
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लाग ू ककया जाता है। टे्रड प्रगै्क्टकल और फॉिेटटि असेसिेंट के मलए न्यूिति पास प्रनतशत 60% है और 

अन्य सभी विषयों के मलए 33% है। 
 

2.4.2 मलू्यांकन ददिाननदेि 

 

यह सुनिग्श्चत करि ेके मलए उधचत व्यिस्था की जािी चाटहए कक िूल्यांकि िें कोई कृत्रत्रि बाधा ि 

आए। िूल्यांकि करते सिय विशषे आिश्यकताओं की प्रकृनत को ध्याि िें रखा जािा चाटहए। िूल्यांकि 

करते सिय टीििकक , स्कै्रप/अपव्यय से बचिा/कि करिा और प्रकक्रया के अिुसार स्कै्रप/अपमशष्ट का 
निपटाि, व्यिहाररक दृग्ष्टकोण, पयाकिरण के प्रनत सिंेदिशीलता और प्रमशक्षण िें नियमितता पर उधचत 

विचार ककया जािा चाटहए। योग्यता का िूल्यांकि करते सिय OSHE के प्रनत संिेदिशीलता और स्ि-

मशक्षण दृग्ष्टकोण पर विचार ककया जािा चाटहए। 
 

िूल्यांकि साक्ष्य आधाररत होगा ग्जसिें निम्िमलखखत कुछ बातें शामिल होंगी: 
 

● प्रयोगशाला/कायकशाला िें ककया गया कायक 
● ररकॉडक बुक/दैनिक डायरी 
● िूल्यांकि की उत्तर पुग्स्तका 
● िौखखक 

● प्रगनत चाटक 
● उपग्स्थनत और सिय की पाबंदी 
● कायकभार 

● पररयोजिा कायक 
● कंप्यूटर आधाररत बहुविकल्पीय प्रश्ि परीक्षा 
● व्यािहाररक परीक्षा 
 

आंतररक (प्रारंमभक) िूल्यांकि के साक्ष्य और अमभलेखों को आगािी परीक्षा तक संरक्षक्षत रखा जािा 
चाटहए ताकक परीक्षा निकाय द्िारा उिका ऑडडट और सत्यापि ककया जा सके। प्रारंमभक िूल्यांकि के मलए 

निम्िमलखखत अकंि पैटिक अपिाया जािा चाटहए: 

 

पेि किने का स्ति प्रमाण 

(क) िूल्यांकि के दौराि 60%-75% की सीिा िें अकं आिटंटत ककए जाएंगे 



 

6  

ड्रोन तकनीशियन 

इस गे्रड िें प्रदशकि के मलए, उम्िीदिार को ऐसा 
काि करिा चाटहए जो सिय-सिय पर िागकदशकि 

के साथ मशल्प कौशल के स्िीकायक िािक की 
प्राग्प्त को प्रदमशकत करता हो, और सुरक्षा 
प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के मलए उधचत ध्याि देता 
हो। 

● कायक/कायक के क्षेत्र िें अच्छे कौशल और 

सटीकता का प्रदशकि। 
● िौकरी की गनतविधधयों को पूरा करिे के मलए 

साफ-सफाई और ग्स्थरता का एक काफी अच्छा 
स्तर।  

● कायक पूरा करिे िें कभी-कभी सहायता मिलती 

है/ 

काि। 
(बी) िूल्यांकि के दौराि 75%-90% की सीिा िें अकं आिटंटत ककए जाएंगे 

इस गे्रड के मलए, एक उम्िीदिार को ऐसा काि 

करिा चाटहए जो मशल्प कौशल के उधचत िािक 

की प्राग्प्त को प्रदमशकत करता हो, थोड ेस ेिागकदशकि 

के साथ, और सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के 

प्रनत सम्िाि प्रदमशकत करता हो 

● कायक/असाइििेंट के क्षेत्र िें अच्छा कौशल स्तर 

और सटीकता। 
● िौकरी की गनतविधधयों को पूरा करिे के मलए 

साफ-सफाई और ग्स्थरता का एक अच्छा स्तर। 
● कायक/िौकरी को पूरा करि ेिें कि सहयोग 

मिलिा। 

(ग) िूल्यांकि के दौराि 90% से अधधक अकं आिटंटत ककए जाएंगे 

इस गे्रड िें प्रदशकि के मलए, उम्िीदिार को संगठि 

और निष्पादि िें न्यूिति या त्रबिा ककसी 
सहायता के तथा सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के 

प्रनत उधचत सम्िाि के साथ ऐसा कायक करिा 
होगा जो मशल्प कौशल के उच्च िािक की प्राग्प्त 

को प्रदमशकत करता हो। 

इस गे्रड िें प्रदशकि के मलए, उम्िीदिार को संगठि 

और निष्पादि िें न्यूिति या त्रबिा ककसी सहायता 
के तथा सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के प्रनत उधचत 

सम्िाि के साथ ऐसा कायक करिा होगा जो मशल्प 

कौशल के उच्च िािक की प्राग्प्त को प्रदमशकत करता 
हो। 
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ड्रोन तकनीशियन िािि रटहत हिाई िाहिों पर सिस्या नििारण और रखरखाि कायक करता है। डडग्जटल 

स्टोरेज ऑमसलोस्कोप, मिधश्रत मसग्िल ऑमसलोस्कोप, स्पेक्ट्रि विश्लेषक, िेिफॉिक जिरेटर और िल्टीिीटर 

जैस ेउपकरणों का उपयोग करके दोषपूणक भाग को खोजिे के मलए ड्रोि िें उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक घटकों, सककक ट, बोडों का परीक्षण करें। दोषपूणक बोडक और घटकों को बदलें और बुनियादी / 

एसएिडी सोल्डररगं / डी-सोल्डररगं करें। 

परीक्षण और िरम्ित के मलए ड्रोि के विमभन्ि भागों को अलग-अलग करिा और जोडिा। ड्रोि की त्रबजली 

आपूनतक के मलए उपयोग की जािे िाली विमभन्ि बैटररयों, उिकी विमशष्टताओं और परीक्षण को सिझिा। ड्रोि 

िें उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि सेंसरों का अिुप्रयोग और परीक्षण। 

विमभन्ि िोटरों BLDC आटद का परीक्षण, इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर काडक और िोटर के साथ इसकी 

किेग्क्टविटी। फ्लाइट कंट्रोलर का परीक्षण और ट्रांसिीटर और ररसीिर के बीच सचंार और उसका अशंांकि। 

लैंडडगं धगयर, जीपीएस िॉड्यूल, टकराि से बचाि सेंसर और कंसोल के साथ इसकी किेग्क्टविटी का परीक्षण। 

ट्रांसिीटर, ड्रोि पर ररसीिर के मलए नियंत्रण बॉक्स और संचार मलकं का परीक्षण। ग्जम्बल िोटर, नियंत्रक 

और इसकी प्रोग्रामिगं का परीक्षण। 

इस िौकरी िें व्यग्क्त कृवष, निगरािी, सुरक्षा िें विमभन्ि अिुप्रयोगों की पहचाि करता है और ड्रोि स ेजुडिे के 

मलए अनतररक्त विमशष्ट अिुप्रयोग आधाररत घटकों का परीक्षण करता है। 

 

ववद्युत औि इिेक्ट्रॉननक उपकिण मैकेननक औि कफटि औि संबंधधत कमचर्ािी, अन्य ; इसिें इलेक्ट्रॉनिक 

और विद्युत उपकरण, िशीिरी, उपकरण आटद की कफटटगं, संयोजि, िरम्ित और रखरखाि िें लगे सभी 

अन्य किकचारी शामिल हैं, ग्जन्हें  अन्यत्र िगीकृत िही ंककया गया है। 

 

संदभच एनसीओ-2015: 

i) 7419.9900 - इलेग्क्ट्रकल और इलेक्ट्रॉनिक उपकरण िैकेनिक और कफटर और संबंधधत 

किकचारी, अन्य 

 

3. JOB ROLE 
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 संदभच संख्या : -- 

i. ईएलई/एि7308 

ii. ईएलई/एि7005 

iii. एएएस/एि9421 

iv. एएएस/एि9418 

v. एएएस/एि9419 

vi. एएएस/एि9420 

 

 

  



 

9  

Drone Technician 
  

                                                                                   
 

व्यापाि का नाम ड्रोन तकनीशियन 

व्यापाि कोड डीजीटी/2019 

एनसीओ - 2015 7419.9900 

एनओएस कवि ईएलई/एि7308, ईएलई/एि7005, एएएस/एि9421, एएएस/एि9418, 

एएएस/एि9419, एएएस/एि9420 

एनएसक्यूएफ स्ति स्तर - 3 

शिल्पकािों की अवधध 

प्रशिक्षण 

छह िहीिे (600 घंटे) 

प्रवेि योग्यता विज्ञाि और गखणत के साथ या उसी क्षेत्र िें व्यािसानयक विषय के साथ या 
इसके सिकक्ष 10 िीं कक्षा की परीक्षा उत्तीणक । 

न्यूनतम आय ु शैक्षखणक सत्र के प्रथि टदि 16 िषक। 

ददव्यांगजनों के शिए पात्रता एलडी, डीएएफ, एलसी, डीडब्ल्यू, एए, एलिी, एचएच 

इकाई क्षमता (छात्रों की 
संख्या) 

24 (अनतररक्त सीटों का कोई अलग प्रािधाि िहीं है) 

अतंरिक्ष मानदंड 70 िगक िीटर 

िक्क्त मानदंड 4 ककलोिाट 

प्रशिक्षकों के शिए योग्यता: 

4. GENERAL INFORMATION 
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 ( i )  ड्रोन तकनीशियन 

टे्रड 

बी.िोक /डडग्री, ड्रोि बिाि ेऔर चलािे/सविकस करिे िें एक िषक का अिुभि 

और मशक्षण िें अच्छा अिुभि। ड्रोि प्रोजेक्ट या रोबोटटक्स िें प्रोजेक्ट 

अिुभि िाले उम्िीदिारों को प्राथमिकता दी जाती है। 
या 

एआईसीटीई/िान्यता प्राप्त तकिीकी मशक्षा बोडक स े एयरोिॉटटकल 

इंजीनियररगं/ईसीई/ईईई/िेक्ट्रोनिक्स िें 03 साल का डडप्लोिा या डीजीटी 
से संबंधधत एडिांस डडप्लोिा (िोकेशिल) के साथ ड्रोि बिािे और 

चलािे/सविकस करिे िें दो साल का अिुभि और पढािे िें अच्छा होिा 
चाटहए। ड्रोि प्रोजेक्ट या रोबोटटक्स िें प्रोजेक्ट अिुभि िाले उम्िीदिारों को 
प्राथमिकता दी जाती है। 

या 
ड्रोि तकिीमशयि िें एिटीसी/एिएसी उत्तीणक, ड्रोि नििाकण और 

पायलटटगं/सविकमसगं िें तीि साल का अिुभि और मशक्षण िें अच्छा होिा। 
ड्रोि प्रोजेक्ट या रोबोटटक्स िें प्रोजेक्ट अिुभि िाले उम्िीदिारों को 
प्राथमिकता दी जाती है। 
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 आवश्यक योग्यता: 
डीजीटी के तहत राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी) के 

प्रासंधगक नियमित / आरपीएल संस्करण। 
 

नोट: 2 (1+1) की इकाई के शिए आवश्यक दो प्रशिक्षकों में स ेएक के पास 

डडग्री/डडप्िोमा होना र्ादहए औि दसूिे के पास एनटीसी/एनएसी योग्यता 
होनी र्ादहए। हािााँकक, दोनों के पास एनसीआईसी के ककसी भी प्रकाि की 
योग्यता होनी र्ादहए। 

(ii) िोजगाि योग्यता कौिि तथा रोजगार कौशल िें लघु अिधध टीओटी पाठ्यक्रि के साथ दो िषक का 
अिुभि । 
(12िी/ंडडप्लोिा स्तर और उससे ऊपर अगें्रजी/संचार कौशल और बेमसक 

कंप्यूटर का अध्ययि ककया होिा चाटहए) 

या 
टीओटी पाठ्यक्रि के साथ आईटीआई िें िौजूदा सािाग्जक अध्ययि 

प्रमशक्षक । 
(iii) प्रशिक्षक के शिए 

न्यूनतम आय ु

21 िषक 

औजािों औि 

उपकिणों की सूर्ी 
अिुलग्िक-I के अिुसार 
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सीिने के परिणाम प्रशिक्ष ुकी कुि दक्षताओं का प्रनतबबबं होते हैं औि मूल्यांकन मानदंडों के अनुसाि मूल्यांकन 

ककया जाएगा। 

 

5.1 शिक्षण के परिणाम 
 

1. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि नियि और विनियि, ड्रोि अिुप्रयोग और िहत्िपूणक सुरक्षा 

सािधानियों की पहचाि और चयि करें। (NOS: ELE/N7308) 

2. विमभन्ि ड्रोि के यांत्रत्रक भागों, पंखों की िायुगनतकी, प्रोपेलर और उडाि अभ्यास के साथ 

सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिक के विघटि और पुिः संयोजि की पहचाि और चयि करिा। (NOS: 

ELE/N7308) 

3. उधचत िाप उपकरणों का उपयोग करके विमभन्ि इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों की पहचाि करिा 

और उिका परीक्षण करिा तथा उधचत उपकरण/सेटअप का उपयोग करके सरुक्षा िािदंडों का 

पालि करते हुए विमभन्ि एसएिडी पथृक घटकों और आईसी पैकेज की पहचाि करिा, उन्हें  

लगािा, मिलािा और अलग करिा। (एिओएस: ईएलई/एि7308) 

4. विमभन्ि प्रकार के विद्युत िापदंडों को िापें और ड्रोि हाडकिेयर से संबंधधत डटेा ररकॉडक करें। ( 

एिओएस: ELE/N7005) 

5. ड्रोि िें प्रयुक्त बैटररयों की विमशष्टताओं और उिकी चाग्जिंग तकिीकों की जााँच करिा। . 

(एिओएस: एएएस/एि9418) 

6. विमभन्ि ड्रोिों िें सािान्यतः उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि सेंसरों, उिकी विशषेताओं और 

िरम्ित का परीक्षण करें। (NOS: ELE/N7308) 

7. बीएलडीसी िोटसक के मलए हाडकिेयर असेंबली, ड्राइिर का परीक्षण । (NOS: AAS/N9419) 

8. GPS िेविगेशि और टेलीिेट्री िॉड्यूल, RF ट्रांसिीटर और ररसीिर िें प्रयुक्त विमभन्ि RF ब्लॉक 

और एंटेिा का निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि। (NOS: ELE/N7308) 

5. LEARNING OUTCOME 
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9. फ्लाइट कंट्रोलर बोडक (FCB), इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ESC) और इससे संबंधधत बाह्य 

उपकरणों का परीक्षण और सिस्या नििारण। (NOS: ELE/N7308) 

10. ड्रोि धगम्बल का सिस्या नििारण । (NOS: AAS/N9420) 

11. सािान्य त्रटुट संदेशों का सिाधाि और सॉफ्टिेयर डडबधगगं .. (NOS: AAS/N9421 ) 

12. प्राथमिक और द्वितीयक सविकमसगं का निरीक्षण, परीक्षण और कक्रयान्ियि करें, खराबी का 

नििारण करें  और पाई गई सिस्याओं की िरम्ित करें। (NOS: ELE/N7005) 
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सीिने के परिणाम मूल्यांकन मानदंड 

1. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि 

नियि और विनियि, ड्रोि 

अिुप्रयोग और िहत्िपूणक सुरक्षा 
सािधानियों की पहचाि और 

चयि करिा। 
(एिओएस: ELE/N7308) 

कायकशाला सुरक्षा िािदंड लागू करें। 
ड्रोि संचालि के मलए सुरक्षा नियिों की पहचाि एि ंचयि करें। 
डीजीसीए सुरक्षा नियिों को लागू करें। 
ड्रोि के संबंध िें क्या करें  और क्या ि करें, इसकी जािकारी रखें। 
उडाि से पहले ड्रोि का पजंीकरण और एिपीएिटी की अिुिनत 

प्राप्त करें। 
ड्रोि पायलटों के सािि ेआिे िाली सिस्याओं को पहचािें, ग्जििें 
हिाई क्षेत्र भी शामिल है। 
यातायात पैटिक आटद 

िािक रेडडयो शब्दािली और आर.टी. िाक्यांशविज्ञाि का उपयोग 

करके रेडडयो टेलीफोिी का प्रदशकि करिा। 
ग्स्थनत, ऊंचाई ररपोटटिंग सटहत एटीसी के साथ संिाद करें  
िगैरह। 
विमशष्ट उडाि नियोजि प्रकक्रयाओं की पहचाि करिा और उन्हें 
तैयार करिा 
विमशष्ट ड्रोि उडािें. 

 

2. विमभन्ि ड्रोि के यांत्रत्रक भागों 
की पहचाि करिा और चयि 

करिा, पंखों की िायुगनतकी, 
प्रोपेलर और उडाि प्रथाओं के 

साथ सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिक को 
अलग करिा और पिुः जोडिा। 

ड्रोि के विमभन्ि घटकों, भागों, ब्लॉक और उसके कायक और उिकी 
अतंसिंबंधता की पहचाि और चयि करिा। 
ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार की बॉडी सािग्री की पहचाि करें। 
उडाि के िूल मसद्धांतों जैस ेबिौली मसद्धांत आटद को पहचािें। 
बहु रोटर डडजाइि, विमभन्ि विन्यास, एयरफे्रि आकार और 

नििाकण सािग्री को पहचािें। 

6. ASSESSMENT CRITERIA 
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(एिओएस: ELE/N7308) विमभन्ि प्रोपेलर डडजाइिों की पहचाि करें  और 3D वप्रटंर का 
उपयोग करके डडजाइि बिाएं। 
ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार की िोटरों की पहचाि करें। 
ड्रोि उडािों के मलए विमशष्ट उडाि नियोजि प्रकक्रयाओं की पहचाि 

करिा एि ंउन्हें  तयैार करिा। 
ड्रोि िें खराबी की पहचाि करिे के मलए ड्रोि उडाि ेका अभ्यास 

करें। 
 

3. उधचत िाप उपकरणों का 
उपयोग करके विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों 
की पहचाि करिा और उिका 
परीक्षण करिा तथा उधचत 

उपकरण/सेटअप का उपयोग 

करके सुरक्षा िािदंडों का पालि 

करते हुए विमभन्ि एसएिडी 
असतत घटकों और आईसी 
पैकेज की पहचाि करिा, उन्हें  
लगािा, मिलािा और अलग 

करिा। 
(एिओएस: ELE/N7308) 

विमभन्ि प्रकार के एसएिडी घटकों की पहचाि करिा और 

एसएिडी प्रौद्योधगकी ककट, धचिटी और डीएिएि का उपयोग 

करके उिके िूल्य को िापिा। 
एसएिडी सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं रीिकक  स्टेशि की पहचाि 

करें  और उसका उपयोग करें। 
पीसीबी पर एसएिडी घटकों को सोल्डर करिे और डी-सोल्डर करिे 
का अभ्यास करें। 

विमभन्ि पैकेजों के विमभन्ि आईसी को सोल्डर करिे और डी-
सोल्डर करिे के मलए एसएिडी सोल्डररगं स्टेशि पर आिश्यक 

अभ्यास करें। 

 

4. विमभन्ि प्रकार के विद्युत 

िापदंडों को िापें और ड्रोि 

हाडकिेयर स ेसंबंधधत डटेा ररकॉडक 
करें। 
(एिओएस: ELE/N7005) 

विद्युतीय िापदंडों के विमभन्ि िापों के मलए िापि उपकरणों के 

विमभन्ि कायों की पहचाि करें  और उिका उपयोग करें। 
डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके डीसी और एसी िोल्टेज का 
िापि 

डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके डीसी और एसी करंट का 
िापि 
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डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके आिवृत्त का िापि 

डीएसओ और तरंग जिरेटर का उपयोग करके पीक से पीक िोल्टेज, 

आिवृत्त, सिय अिधध और ड्यूटी चक्र का िापि। 
डीएसओ का उपयोग करके एिालॉग और डडग्जटल मसग्िल का 
िापि। 
स्पेक्ट्रि विश्लेषक का उपयोग करके अज्ञात आिवृत्त और उसके स्तर 

का िापि 

 

5. ड्रोि िें प्रयकु्त बैटररयों की 
विमशष्टताओं और उिकी 
चाग्जिंग तकिीकों की जााँच 

(NOS: AAS/N9418) 

विमभन्ि प्रकार की बैटररयों Li-ion और Li-Po की पहचाि। 
विमभन्ि बैटरी विनिदेशों को पहचािें. 
बैटरी चाजक करिे के मलए विमभन्ि चाग्जिंग तकिीकों का अन्िेषण 

करें। 
विमभन्ि बैटररयों के विमभन्ि िापदंडों को िापि े और निगरािी 
करिे के मलए बैटरी प्रबंधि। 
बैटरी पैक िें उभार या ररसाि की जांच करें। 
चाजकर पर टदखाई देिे िाली क्षनत का निरीक्षण करें  तथा बैटरी का 
िोल्टेज और करंट िापें। 
बैटरी पािर प्रबंधि िें चाग्जिंग, िॉनिटररगं और चाजक सुरक्षा के मलए 

फंक्शि शामिल हैं। 
 

6. विमभन्ि ड्रोिों िें सािान्यतः 
उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसरों, उिकी 
विशषेताओं और िरम्ित का 
परीक्षण करें। 
(एिओएस: ELE/N7308) 

ड्रोि सेंसर की ग्स्थनत को पहचाििा और िापिा। 
ड्रोि िें प्रयकु्त सेंसर के प्रकारों की पहचाि करें  और उन्हें  स्थावपत 

करें  । 
ड्रोि सेंसर और एक्चएुटसक के प्रनतरोध, िोल्टेज, धारा और आिवृत्त 

का परीक्षण और िापि करें। 
एक्सेलेरोिीटर, जडत्िीय िापि इकाइयां, झुकाि और मलडार सेंसर, 

जायरो सेंसर का परीक्षण और िापि। 
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सेंसर के पररणािों का परीक्षण करि े के मलए कंप्यूटर कोड मलखें 
और उसे FCB पर अपलोड करें। 

 

7. बीएलडीसी िोटसक के मलए 

हाडकिेयर असेंबली, ड्राइिर का 
परीक्षण । 
(एिओएस: एएएस/एि9419) 

विमभन्ि BLDC िोटसक और उिकी विमशष्टताओं की पहचाि करें  
बीएलडीसी िोटर का परीक्षण करें  और बीएलडीसी िोटर की गनत-

टॉकक  विशषेताओं को िापें। 
बीएलडीसी िोटर ड्राइिर सककक ट का परीक्षण करें। 
डीसी, बीएलडीसी और सिो िोटसक की पहचाि करें  और सककक ट का 
परीक्षण करें। 
बीएलडीसी िोटर के चलिे और उलटिे की घटिा का प्रदशकि करें  
पीडब्लूएि तकिीक का उपयोग करके बीएलडीसी िोटर के गनत 

नियंत्रण का प्रदशकि। 

िोटर की प्रोग्रामिगं तकिीक का उपयोग करके उल्टा पेंडुलि और 

उसका संतुलि। 
भार अिुपात और पेलोड को िापें। 

 

8. जीपीएस िेविगेशि और 

टेलीिेट्री िॉड्यूल, आरएफ 

ट्रांसिीटर और ररसीिर िें 
प्रयुक्त विमभन्ि आरएफ ब्लॉक 

और एंटेिा का निरीक्षण, 

परीक्षण और निष्पादि करिा। 
(एिओएस: ELE/N7308) 

 

पैच, हेमलकल और ओििी-डायरेक्शिल जैस े विमभन्ि एंटेिा की 
पहचाि करें  और उिके विककरण पैटिक की जांच करें। 
ड्रोि एंटीिा की आिवृत्तयों और टदमशकता को िापें । 
ररयल-टाइि स्पेक्ट्रि विश्लेषक द्िारा ड्रोि का पता लगािा। 
एम्पलीफायर और कफल्टर जैस े आरएफ सककक ट ब्लॉकों की 
विशषेताओं की पहचाि करें। 
433 िेगाहर्टकज और 2.4 गीगाहर्टकज आर.सी. ट्रांसिीटर और ररसीिर 

की पहचाि, विन्यास और संचालि करिा। 
आर.सी. ट्रांसिीटर और ररसीिर का उपयोग करके ड्रोि का संचालि 

करें  । 
ड्रोि प्रणाली के विमभन्ि भागों को अलग करिा, उिकी पहचाि 

करिा, उिकी सविकस करिा और उिका परीक्षण करिा। 
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जीपीएस और उसके हाडकिेयर इंटरफेमसगं का ज्ञाि। 
अक्षांश और देशांतर निधाकररत करिे के मलए जीपीएस िॉड्यूल स े

संकेतों को िापें और उिका उपयोग करें। 
िेविगेशि ड्रोि के मलए जीपीएस िॉड्यूल के इंटरफेमसगं का 
अन्िेषण करें। 
GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMC और GPVTG िािों को 
िापिे के मलए प्रयोग करें। 

 

9. फ्लाइट कंट्रोलर बोडक (FCB), 

इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ESC) 

और इससे सबंधंधत बाह्य 

उपकरणों का परीक्षण और सिस्या 
नििारण। (NOS: ELE/N7308) 

उडाि नियंत्रण बोडक जैस े विमशष्ट कायों को करिे के मलए 

इलेक्ट्रॉनिक बोडों पर कायक करिा। 
उडाि नियंत्रण बोडक (एफसीबी) िें िापदंडों की प्रोग्रामिगं और 

कॉग्न्फगरेशि। 
FCB के साथ विमभन्ि पररधीय अतंसिंबंधों का परीक्षण करें  
िोटर, जीपीएस, ईएससी और सेंसर के साथ संचार एफसीबी को 
कॉग्न्फगर, परीक्षण और निष्पाटदत करें। 
बैटरी स्तर की निगरािी करिे और निधाकररत ऑपरेशि करिे के 

मलए बैटरी के साथ FCB को कॉग्न्फगर और परीक्षण करें। 
आईएिय ूसेंसर का उपयोग करके प्रकक्रया के अिुसार ड्रोि लेिमलगं 

करें  
कम्पास, मलडार और जायरो सेंसर को कैमलब्रेट करें  
आरएफ ट्रांसीिर के साथ संचार एफसीबी को कॉग्न्फगर, परीक्षण 

और निष्पाटदत करें। 
सेंसर के पररणािों का परीक्षण करि े के मलए कंप्यूटर कोड मलखें 
और उसे FCB पर अपलोड करें। 
इलेक्ट्रॉनिक गनत नियंत्रण (ESC) को कॉग्न्फगर करें  और जांचें। 
ESC के साथ विमभन्ि पररधीय अतंसिंबंधों का परीक्षण करें  
FCB के साथ ESC का संचार कॉग्न्फगर, परीक्षण और निष्पाटदत 

करें। 
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िोटर के साथ ESC का संचार कॉग्न्फगर, परीक्षण और निष्पाटदत 

करें। 
FCB के संचालि की जांच के मलए ESC पैरािीटर को कॉग्न्फगर और 

परीक्षण करें। 
कंप्यूटर कोड को FCB से ESC कायक हेत ुमलखें और अपलोड करें। 

 

10. ड्रोि धगम्बल का सिस्या 
नििारण . 

(एिओएस: एएएस/एि9420) 

विमभन्ि प्रकार के ड्रोिों की पहचाि करें  और विमभन्ि क्षेत्रों िें उिके 

अिुप्रयोग बताए।ं 
ड्रोि के साथ एचडी और थिकल इिेज कैिरा कॉग्न्फगर करें। 
ग्जम्बल कैिरा असेंबली और ग्जम्बल अशंांकि करें। 
ग्जम्बल ग्स्थरीकरण और x, y, और z अक्ष रोटेशि का उपयोग 

करके कैिरों के नियंत्रण का अभ्यास करें  । 
एचडी और थिकल इिेज कैिरा का उपयोग करके ररिोट सेंमसगं, 

सिेक्षण और िािधचत्रण, फोटोग्रािेट्री और सटीक कृवष का अभ्यास 

करें। 
कृवष, निगरािी, निरीक्षण और आपदा प्रबंधि के मलए सूचिा एकत्र 

करिे जैस े विमभन्ि अिुप्रयोगों के मलए ड्रोि की पहचाि करिा, 
उिका चयि करिा। साथ ही ड्रोि का रखरखाि, निरीक्षण, परीक्षण 

और जांच करिा। 
 

11. सािान्य त्रटुट संदेशों का 
सिाधाि और सॉफ्टिेयर 

डडबधगगं । 
(एिओएस: एएएस/एि9421) 

प्रयुक्त एल्गोररदि और लाइब्रेरी के अिुसार सॉफ्टियेर प्रोग्राि िें 
बग की पहचाि करें। 
सािान्य त्रटुट संदेशों का सिाधाि करें  और सही तकक  लागू करें. 
फिकिेयर कॉग्न्फगरेशि और अद्यति करें. 
फिकिेयर अपडटे के बाद ड्रोि हाडकिेयर िें ररपोटक की गई सिस्याओं 
की पहचाि करें  और उन्हें  ठीक करें। िचुकअलाइजेशि के साथ 

परीक्षण उडाि प्रकक्रया और निष्पादि करें। 
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ऐप, िेि,ू योजिा, सेट-अप / उडाि / एग्प्लकेशि डाउिलोड और 

इंस्टॉल करें। 
जीपीएस और उडाि डटेा प्राप्त करिे के मलए बेस स्टेशि सॉफ्टिेयर 

का प्रदशकि और डडबधगगं करिा। 
विमभन्ि चरणों िें कोडडगं त्रटुटयों की पहचाि करिे के मलए 

सॉफ्टिेयर डडबग टूल के उपयोग पर प्रयोग करिा। 
ड्रोि के नििारक रखरखाि का ज्ञाि और लाभ। 
लॉग डटेा का उपयोग करके सिस्याओं का निदाि करें  / डटेा 
विश्लेषण करें, लॉग डटेा फ्लैश करें / दरूस्थ संचार लॉग डटेा / लॉग 

डटेा सहेजें और निष्पाटदत करें। 
ड्रोि फिकिेयर को अपगे्रड/डाउिगे्रड करें। 

 

12. खराबी का नििारण करिे तथा 
पाई गई सिस्याओ ंकी िरम्ित 

करिे के साथ प्राथमिक और 

द्वितीयक सविकमसगं का 
निरीक्षण, परीक्षण और 

कक्रयान्ियि करिा। 
(एिओएस: ELE/N7005) 

चकेमलस्ट के आधार पर प्राथमिक और द्वितीयक सविकमसगं करें। 
नििारक रखरखाि के मलए 100 घंटे की उडाि के बाद ड्रोि का 
परीक्षण और निदाि करें। 
500 घंटे की उडाि के बाद ड्रोि का परीक्षण और निदाि करें। 
ड्रोि सिस्या नििारण जांच सूची के बारे िें ज्ञाि जैस े उपकरण 

जांच, मसस्टि रीसेट, अशंांकि, िोटर सिस्या नििारण, ग्जम्बल 

रोटेशि, बैटरी रखरखाि, और आरएफ मसग्िल और हाडकिेयर। 
सािान्य ड्रोि सिस्या का निदाि करें  जैस े जीपीएस मसग्िल 

अिरुद्ध होिा, बैटरी जीिि िें किी, उडाि के दौराि गलत टदशा, 
उडाि योजिा, यांत्रत्रक सिस्या और फिकिेयर सिस्या। 
प्रत्येक उडाि स ेपहले और बाद िें ड्रोि का निरीक्षण करें। 
पहली बार ड्रोि हाडकिेयर असेंबली और परीक्षण। 
ड्रोि की िायररगं का परीक्षण करें, खराबी का पता लगाएं और उसकी 
िरम्ित करें। 
ड्रोि के पैरों और तलिों पर िुड ेहुए या टूटे हुए टहस्से की जांच करें  
विमभन्ि भागों के साथ ड्रोि िायररगं किेक्शि का प्रदशकि 
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टेकऑफ/लैंडडगं ऑपरेशि करिा और मसस्टि िें खराबी की 
पहचाि करिा। 
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ड्रोन तकनीशियन टे्रड के शिए पाठ्यक्रम 

अवधध: छह महीन े

अवधध 
संदभच सीिने का 

परिणाम 

व्यावसानयक कौिि 

(व्यापारिक व्यावहारिक) 

व्यावसानयक ज्ञान 

(व्यापाि शसद्धांत) 

व्यािसानयक 

कौशल 42 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

विमभन्ि प्रकार के 

ड्रोि, ड्रोि नियि 

और विनियि, ड्रोि 

अिुप्रयोग और 

िहत्िपूणक सुरक्षा 
सािधानियों की 
पहचाि और चयि 

करिा। 
 

1. संस्थाि के विमभन्ि अिुभागों 
का दौरा करिा तथा विमभन्ि 

प्रनतष्ठािों के स्थाि की 
पहचाि करिा। 

2. खतरे, चतेाििी, सािधािी एि ं

व्यग्क्तगत सुरक्षा संदेश के 

मलए सुरक्षा संकेतों की पहचाि 

करें। 
3. व्यग्क्तगत सुरक्षा उपकरण 

(पीपीई) का अभ्यास करें। 
4. प्राथमिक धचककत्सा का 

अभ्यास करें। 
5. विद्युत दघुकटिाओं के मलए 

नििारक उपायों और ऐसी 
दघुकटिाओ ंिें उठाए जािे िाले 

कदिों का अभ्यास करें  ।  

6. अग्ग्िशािक यंत्रों के प्रयोग का 
अभ्यास करें। 

औद्योधगक प्रमशक्षण संस्थाि 

प्रणाली की कायकप्रणाली से 
पररधचत होिा। 
उद्योग/कायकशाला िें सुरक्षा और 

सािधानियों का िहत्ि। 
पीपीई का पररचय। प्राथमिक 

धचककत्सा का पररचय। 

हाउसकीवपगं और अच्छी दकुाि 

के कािकाज का िहत्ि। 
व्यािसानयक सुरक्षा एि ंस्िास्थ्य 

: स्िास्थ्य, सुरक्षा और पयाकिरण 

संबंधी टदशानिदेश, कािूि एिं 
विनियि, जैसा लागू हो। 

7. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि की 
पहचाि करें। 

8. बुनियादी घटकों का चयि करें. 
9. ड्रोि पर उडाि के मसद्धांतों को 

लागू करें। 
10. विमशष्ट ड्रोि उडािों के मलए 

विमशष्ट उडाि योजिा 
प्रकक्रयाओं की पहचाि एि ं

तैयारी करिा। 

ड्रोि के विमभन्ि प्रकार, 

िािकरण, हिाई ड्रोि का 
इनतहास, प्रनतष्ठा, एयरफे्रि, 

विन्यास, बुनियादी घटक, ड्रोि के 

ितकिाि/भविष्य के उपयोग। 
 

 

7. TRADE SYLLABUS 



Drone Technician 

 
 

23  

व्यािसानयक 

कौशल 63 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

उडाि प्रथाओं के 

साथ सािान्य ड्रोि 

प्लेटफॉिक को अलग 

करिा और पुिः 
जोडिा । 
 

11. ड्रोि के विमभन्ि नििाकण खडंों 
की पहचाि करें  और उिका 
चयि करें। 

12. ड्रोि की विमभन्ि ब्लॉक 

कायकक्षिता और उिकी 
अतंसिंबंधता का परीक्षण करें। 

13. ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार 

की बॉडी सािग्री की पहचाि 

करें। 
14. बिौली के मसद्धांत जैस ेउडाि 

के बुनियादी मसद्धांतों को 
पहचािें । 

15. िल्टी रोटर डडजाइि, विमभन्ि 

विन्यास, एयरफे्रि आकार और 

उिके नििाकण की पहचाि करें। 
16. विमभन्ि प्रोपेलर डडजाइिों की 

पहचाि करें  और 3D वप्रटंर का 
उपयोग करके डडजाइि बिाएं। 

17. 3डी वप्रटंर और संबंधधत 

सॉफ्टिेयर का उपयोग करके 

ड्रोि के बॉडी घटक का डडजाइि 

और विकास 

18. ड्रोि िें प्रयकु्त िोटर के प्रकार 

की पहचाि करें। 
19. ड्रोि उडािों के मलए विमशष्ट 

उडाि नियोजि प्रकक्रयाओं की 
पहचाि करिा एि ंउन्हें  तैयार 

करिा। 
20. ड्रोि िें खराबी की पहचाि 

करिे के मलए ड्रोि उडािे का 
अभ्यास करें। 

एररयल प्लेटफॉिक को सिझिा। 
एररयल प्लेटफॉिक पर आधाररत 

ड्रोि के प्रकार। बॉडी िटेररयल के 

आधार पर ड्रोि के प्रकार। 
 

िायुगनतकी का पररचय, उडाि का 
इनतहास, न्यूटि के गनत के 

नियि, बिौली का मसद्धांत, बल 

के चार बल, बल के तीि अक्ष, िे 
ड्रोि उडाि पर कैसे लागू होते हैं। 
 

विमभन्ि प्रकार के प्रोपेलर 

डडजाइि करिे के मलए 3डी वप्रटंर 

और उसके सॉफ्टिेयर का 
पररचय। 
 



Drone Technician 

 
 

24  

व्यािसानयक 

कौशल 21 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

उधचत िाप 

उपकरणों का 
उपयोग करके 

विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक 

एसएिडी घटकों की 
पहचाि करिा और 

उिका परीक्षण 

करिा तथा उधचत 

उपकरण/सेटअप 

का उपयोग करके 

सुरक्षा िािदंडों का 
पालि करते हुए 

विमभन्ि एसएिडी 
असतत घटकों और 

आईसी पैकेज की 
पहचाि करिा, उन्हें  
लगािा, मिलािा 
और अलग करिा। 

21. विमभन्ि प्रकार के एसएिडी 
घटकों जैस ेप्रनतरोध, धाररता, 
डायोड और प्रेरक की पहचाि 

करिा। 
22. एसएिडी प्रौद्योधगकी ककट, 

धचिटी और डीएिएि का 
उपयोग करके विमभन्ि घटकों 
के िूल्यों को िापें। 

23. विमभन्ि प्रकार के एसएिडी 
आईसी पैकेजों की पहचाि करें। 

24. एसएिडी सोल्डररगं और डी-
सोल्डररगं रीिकक  स्टेशि का 
अन्िेषण और कॉग्न्फगरेशि 

करें। 
25. पीसीबी पर एसएिडी घटकों को 

सोल्डर करिे और डी-सोल्डर 

करिे का अभ्यास करें। 
26. विमभन्ि पैकेजों के विमभन्ि 

आईसी को सोल्डर करिे और 

डी-सोल्डर करिे का अभ्यास 

करें। 

सोल्डररगं स्टेशि, सोल्डररगं 

उपकरण, सोल्डररगं आयरि, 

सोल्डररगं विक्स, सोल्डररगं 

तापिाि आटद के बारे िें ज्ञाि। 
विमभन्ि प्रकार की सोल्डररगं 

गि, तापिाि और िाट क्षिता से 
संबंधधत, टटप्स के प्रकार। 
 

व्यािसानयक 

कौशल 42 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे. 

विमभन्ि प्रकार के 

विद्युत िापदंडों को 
िापें और ड्रोि 

हाडकिेयर से संबंधधत 

डटेा ररकॉडक करें। 
 

27. इलेक्ट्रॉनिक उपकरणों के 

प्रकार की पहचाि करें। 
28. िल्टी िीटर का उपयोग करके 

श्रृखंला और सिािांतर जुड े

िेटिकक  के िाध्यि से प्रनतरोध, 

िोल्टेज, करंट को िापें । 
29. डडग्जटल िल्टीिीटर का 

उपयोग करके एसी और डीसी 
िोल्टेज िापें। 

30. डडग्जटल िल्टीिीटर का 
उपयोग करके एसी और डीसी 
करंट को िापें। 

31. डडग्जटल िल्टीिीटर का 

विद्युत घटकों प्रनतरोध, धाररता, 
प्रेरकत्ि, डायोड और ट्रांग्जस्टर 

का पररचय। डीसी िोल्टेज, डीसी 
करंट, एसी िोल्टेज, एसी करंट, 

आिवृत्त, ड्यूटी साइककल जसैे 
विद्युत िापदंडों का पररचय और 

विद्युत और इलेक्ट्रॉनिक िाप 

उपकरणों का पररचय। 

िल्टीिीटर, डडग्जटल स्टोरेज 

ऑमसलोस्कोप, स्पेक्ट्रि और 

िेिफॉिक जिरेटर के कायक 
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उपयोग करके आिवृत्त िापें। 
32. डीएसओ का उपयोग करके 

पीक टू पीक िोल्टेज, आिवृत्त, 

सिय अिधध और ड्यूटी चक्र 

जैस ेएिालॉग मसग्िल को 
िापें। 

33. स्पेक्ट्रि विश्लेषक का उपयोग 

करके आरएफ संकेतों की 
आिवृत्त और स्तर को िापें। 

34. फंक्शि जिरेटर और आत्रबकटे्ररी 
िेिफॉिक जिरेटर का अभ्यास 

करें। 

मसद्धांत। 
 

 

व्यािसानयक 

कौशल 21 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे. 

ड्रोि िें प्रयकु्त 

बैटररयों की 
विमशष्टताओं और 

उिकी चाग्जिंग 

तकिीकों की जााँच 

करिा । 

35. विमभन्ि प्रकार की बैटररयों Li-

ion और Li-Po की पहचाि करें। 
36. विमभन्ि बैटरी विनिदेशों को 

ररकॉडक करें  और पहचािें। 
37. बैटरी चाजक करिे के मलए 

विमभन्ि चाग्जिंग तकिीकों का 
अन्िेषण करें। 

38. बैटरी प्रबंधि प्लेटफॉिक का 
उपयोग करके बैटररयों के 

विमभन्ि िापदंडों को िापें और 

ररकॉडक करें। 
39. बैटरी पैक िें उभार या ररसाि के 

मलए निरीक्षण करें। 
40. चाजकर से संबंधधत खराबी की 

पहचाि करें  जैस ेदृश्यिाि 

क्षनत, िोल्टेज और करंट। 
41. सॉफ्टिेयर का उपयोग करके 

चाग्जिंग नियंत्रक के विमभन्ि 

िापदंडों को िापें और ररकॉडक 
करें। 

42. उडाि सिय की गणिा करिे 
के मलए अधधकति डडस्चाजक 
और बैटरी क्षिता की गणिा 

ड्रोि िें इस्तेिाल होिे िाली 
विमभन्ि प्रकार की बैटररयों का 
पररचय। बैटररयों की विमभन्ि 

विमशष्टताओं और उिके िहत्ि 

को सिझें। 
 

विमभन्ि चाग्जिंग सककक ट या 
बैटरी, बैटरी प्रबंधि प्रणाली 
(बीएिएस) क्या है और बीएिएस 

के विमभन्ि त्रबग्ल्डगं ब्लॉक्स। 
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करें। 
व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 

12घंटे 

विमभन्ि ड्रोिों िें 
सािान्यतः उपयोग 

ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसरों, 
उिकी विशषेताओं 
और िरम्ित का 
परीक्षण करें। 
 

43. ड्रोि सेंसर की ग्स्थनत को 
पहचाििा और िापिा। 

44. V/I, I/V, F/V, V/F जैस े

विमभन्ि कन्िटकसक का अन्िेषण 

करें। 
45. निम्ि पास और उच्च पास 

कफल्टर की आिवृत्त प्रनतकक्रया 
को सत्यावपत करें  । 

46. विमभन्ि एम्पलीफायर कायों 
का परीक्षण और िापि करें। 

47. ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि सेंसरों 
के प्रनतरोध, िोल्टेज, धारा और 

आिवृत्त को िापें और ररकॉडक 
करें। 

48. एक्सेलेरोिीटर, जडत्िीय 

िापि इकाइयां, झुकाि और 

मलडार सेंसर, जायरो सेंसर का 
परीक्षण और िापि। 

49. सेंसर के पररणािों का परीक्षण 

करिे के मलए कंप्यूटर कोड 

मलखें और उसे FCB पर अपलोड 

करें। 
50. कम्पास, लाइडार और जायरो 

सेंसर को कैमलब्रेट करें। 
51. आईएिय ूके िाध्यि से 

कोणीय दर, बल और चुबंकीय 

क्षेत्र को िापें और ररकॉडक करें। 
52. धारा, शग्क्त, उपकरण, अतंर, 

इििटटिंग, िॉि-इििटटिंग और 

बफर एम्पलीफायर सककक ट का 
उपयोग करके कि शग्क्त 

संकेतों का प्रिधकि करिा। 

ड्रोि िें उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसर जैसे 
एक्सेलेरोिीटर, इिमशकयल िापि 

इकाइयााँ, टटल्ट और मलडार सेंसर, 

जायरो सेंसर का पररचय। ड्रोि िें 
उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि 

सेंसर के संचालि का मसद्धांत; 

उिकी भूमिकाएाँ और विशषेताएाँ। 
आिश्यकतािुसार उपयकु्त सेंसर 

का चयि। 
 

िोल्टेज स ेकरंट, करंट स ेिोल्टेज, 

फ्रीक्िेंसी से िोल्टेज और िोल्टेज 

से फ्रीक्िेंसी कन्िटकर, इििटटिंग 

एम्पलीफायर, िॉि-इििटटिंग 

एम्पलीफायर, इंस्ूिेंटेशि 

एम्पलीफायर, डडफरेंमशयल 

एम्पलीफायर, पािर 

एम्पलीफायर, करंट 

एम्पलीफायर जैसे मसग्िल 

कंडीशनिगं की सिझ और 

िहत्ि। कंपास सेंसर, मलडार 

सेंसर, जायरो सेंसर को कैस े

कैमलब्रेट करें। सेंसर कैमलब्रेशि 

की अिधारणा और डडग्जटल और 

एिालॉग िोड िें सेंसर का 
उपयोग करिा। 
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व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 

12घंटे 

बीएलडीसी िोटसक 
के मलए हाडकिेयर 

असेंबली, ड्राइिर का 
परीक्षण । 
 

53. विमभन्ि BLDC िोटसक और 

उिकी विमशष्टताओं की 
पहचाि करें  

54. बीएलडीसी िोटर ड्राइिर 

सककक ट का निरीक्षण और 

परीक्षण करें। 
55. बीएलडीसी िोटर की गनत-टॉकक  

विशषेताओं को िापें और 

ररकॉडक करें। 
56. डीसी, बीएलडीसी और सिो 

िोटसक के ड्राइविगं सककक ट का 
अन्िेषण करें। 

57. बीएलडीसी िोटर के चलिे और 

उलटिे की प्रकक्रया का प्रदशकि 

करिा। 
58. पीडब्लूएि तकिीक का 

उपयोग करके बीएलडीसी 
िोटर के गनत नियंत्रण का 
प्रदशकि। 

59. प्रोग्रामिगं तकिीक और 

पीआईडी र्टयूनिगं का उपयोग 

करके उल्टे पेंडुलि संतुलि का 
अभ्यास करें। 

60. अिुपात और पेलोड को िापें । 

विमभन्ि िोटरों जैस ेडीसी, 
बीएलडीसी, सिो िोटर, कायक, 
इसकी कायकप्रणाली को सिझिा। 
पीडब्लूएि तकिीक, गनत टॉकक  
विशषेताओं, ड्रोि िें स्ितंत्रता की 
डडग्री का उपयोग करके 

बीएलडीसी िोटर का अध्ययि 

करिा। 
 

पेलोड गणिा, गनत नियंत्रण 

तकिीक, भार अिुपात के मलए 

जोर जैसी गखणतीय गणिाएाँ 
करिा। उल्टे पेंडुलि और 

पीआईडी नियंत्रण का पररचय। 
एिकोडर काउंटर द्िारा 
पीडब्लूएि ड्यूटी ऑपरेशि और 

िोटर नियंत्रण। 
 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 

06 बज े

जीपीएस 

िेविगेशि और 

टेलीिेट्री िॉड्यूल, 

आरएफ ट्रांसिीटर 

और ररसीिर िें 
प्रयुक्त विमभन्ि 

आरएफ ब्लॉक 

और एंटेिा का 
निरीक्षण, परीक्षण 

और निष्पादि 

करिा। 

61. पैच, हेमलकल और ओििी-
डायरेक्शिल जैस ेविमभन्ि 

एंटेिा की पहचाि करें  ।  
62. विमभन्ि एंटेिा के विककरण 

पैटिक को ररकॉडक करें  और प्लॉट 

करें। 
63. एंटीिा की टदमशकता िापें. 
64. एम्पलीफायर और कफल्टर जैस े

आरएफ सककक ट ब्लॉकों की 
विशषेताओं की पहचाि करें। 

65. 433 िगेाहर्टकज और 2.4 

ड्रोि के मलए उपयोग ककए जािे 
िाले विमभन्ि प्रकार के एंटेिा 
और उिकी विशषेताएाँ। एंटेिा 
विककरण पैटिक और टदमशकता का 
पररचय। एिआईसी 
एम्पलीफायर के िूल मसद्धांत 

और आरएफ रेंज िें उपयोग ककए 

जािे िाले विमभन्ि कफल्टर। 
 

RC ट्रांसिीटर और ररसीिर के 

मलए उपयोग ककए जािे िाले RF 
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 गीगाहर्टकज आर.सी. ट्रांसिीटर 

और ररसीिर को कॉग्न्फगर 

और संचामलत करिा। 
66. ड्रोि िें प्रयकु्त ट्रांसिीटर और 

ररसीिर की किेग्क्टविटी की 
जांच करिा। 

67. जीपीएस और एफसीबी के साथ 

इसके हाडकिेयर इंटरफेमसगं को 
सिझें । 

68. अक्षांश और देशांतर निधाकररत 

करिे के मलए जीपीएस िॉड्यूल 

को किेक्ट करें और िापें और डटेा 
ररकॉडक करें। 

69. GPGGA, GPGLL, GPGSA, 

GPGSV, GPRMC और GPVTG 

िाि ररकॉडक करिे के मलए 

प्रयोग करें। 

मसग्िल और घटकों का पररचय। 
GPS के िूल मसद्धांत और 

िेविगेशि मसस्टि की 
अिधारणा। अक्षांश, देशांतर और 

ऊाँ चाई निधाकररत करिे के मलए 

GPS उपग्रहों स ेसंकेतों का 
उपयोग। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

फ्लाइट कंट्रोलर 

बोडक (एफसीबी), 
इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर (ईएससी) 
और इससे संबंधधत 

बाह्य उपकरणों का 
परीक्षण और 

सिस्या नििारण 

करिा। 
 

 

70. विमभन्ि उडाि नियंत्रण बोडक 
और इलेक्ट्रॉनिक गनत नियतं्रण 

की पहचाि करें। 
71. प्रोग्रामिगं करें  और उडाि 

नियंत्रण बोडक (FCB) को 
कॉग्न्फगर करें। 

72. एफसीबी के साथ विमभन्ि 

पररधीयों की अतंसिंयोजिता 
की पहचाि, अन्िेषण और 

परीक्षण करिा। 
73. िोटर, जीपीएस, ईएससी और 

सेंसर के साथ एफसीबी का 
किेक्शि स्थावपत करें। 

74. होि ऑपरेशि पर लौटिे के 

मलए बैटरी के साथ FCB को 
कॉग्न्फगर, परीक्षण और 

ररकॉडक करें  । 
75. आईएिय ूसेंसर का उपयोग 

करके ड्रोि लेिमलगं का कायक 

फ्लाइट कंट्रोलर बोडक का पररचय 

और सेंसर, ESC, GPS, RF 

िॉड्यूल जैस ेविमभन्ि बाह्य 

उपकरणों के साथ इसकी 
किेग्क्टविटी। इलेक्ट्रॉनिक 

स्पीड कंट्रोलर का पररचय और 

िोटर के साथ इसका किेक्शि। 
िोटर की गनत और टदशा को 
नियंत्रत्रत करिे के मलए FCB का 
उपयोग करके ESC 

कॉग्न्फगरेशि। 

फ्लाइट कंट्रोल बॉक्स और उसिें 
इस्तेिाल होिे िाले विमभन्ि 

किांड का पररचय। विमभन्ि 

िोटसक, जीपीएस आटद के साथ 

एफसीबी के मलए कॉग्न्फगरेशि 

तकिीक। 
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करिा। 
76. कम्पास, लाइडार और जायरो 

सेंसर का अशंांकि करें। 
77. एफसीबी और आरएफ ट्रांसीिर 

के बीच संचार मलकं का परीक्षण 

करें। 
78. सेंसर के पररणािों का परीक्षण 

करिे के मलए कंप्यटूर कोड 

मलखें और उसे FCB पर अपलोड 

करें। 
79. ईएससी के साथ िोटर 

किेग्क्टविटी का परीक्षण करें  
और डटेा ररकॉडक करें। 

80. FCB और ESC का उपयोग 

करके िोटर रोटेशि करें। 
81. ड्रोि के संचालि की जांच के 

मलए एफसीबी पर ईएससी 
पैरािीटर का परीक्षण करिे हेतु 
ड्रोि िें मसग्िल प्रिाह का 
परीक्षण करें। 

82. कंप्यूटर कोड को FCB से ESC 

कायक हेत ुमलखें और अपलोड 

करें। 
व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

ड्रोि धगम्बल का 
सिस्या नििारण . 

 

83. विमभन्ि प्रकार के ड्रोिों की 
पहचाि करें  और विमभन्ि क्षेत्रों 
िें उिके अिुप्रयोग बताएं। 

84. एच.डी. और थिकल इिेज कैिरे 

की विमभन्ि विशषेताओं और 

नियंत्रणों की पहचाि करें। 
85. ग्जम्बल कैिरा असेंबली का 

परीक्षण करें  और उसे स्थावपत 

करें। 
86. ग्जम्बल ग्स्थरीकरण का 

निष्पादि और परीक्षण करें 
87. X, y, और z अक्ष रोटेशि का 

विमभन्ि प्रकार के ड्रोि के 

िौमलक अिुप्रयोग। ररिोट 

सेंमसगं और िैवपगं के मलए 

एचडी और थिकल इिेज कैिरा 
का कायाकन्ियि और संचालि। 
फोटोग्रािेट्री का पररचय। ड्रोि 

कैिरे का उपयोग करके ओपि 

सीिी के साथ छवि पहचाि। 
ग्जम्बल को ग्स्थर करिे के मलए 

िौमलक तकिीकें । 
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उपयोग करके ड्रोि कैिरा 
नियंत्रण करें। 

88. ग्जम्बल असेंबली पर विमभन्ि 

कैिरों का परीक्षण और 

स्थापिा करें। 
89. एचडी और थिकल इिेज कैिरा 

का उपयोग करके ररिोट 

सेंमसगं, सिेक्षण और 

िािधचत्रण, फोटोग्रािेट्री और 

सटीक कृवष का अभ्यास करें। 
90. जांच के मलए विमभन्ि 

अिुप्रयोग ड्रोिों और उिके 

लॉग ककए गए डटेा की पहचाि 

करें  और उन्हें  ररकॉडक करें  । 
व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

सािान्य त्रटुट 

संदेशों का सिाधाि 

और सॉफ्टिेयर 

डडबधगगं । 

91. प्रयुक्त एल्गोररदि और 

लाइब्रेरी के अिुसार सॉफ्टियेर 

प्रोग्राि िें बग की पहचाि करें। 
92. सािान्य त्रटुट संदेशों का 

सिाधाि करें  और सही तकक  
लागू करें.  

93. फिकिेयर कॉग्न्फगरेशि और 

अद्यति करें. 
94. ऐप / िेि ू/ योजिा / सेट-अप / 

उडाि / एग्प्लकेशि डाउिलोड 

और इंस्टॉल करें। 
95. जीपीएस और उडाि डटेा प्राप्त 

करिे के मलए बेस स्टेशि 

सॉफ्टिेयर का प्रदशकि और 

डडबधगगं करिा। 
96. विमभन्ि चरणों िें कोडडगं 

त्रटुटयों की पहचाि करिे के 

मलए सॉफ्टिेयर डडबग टूल के 

उपयोग पर प्रयोग करिा। 
97. पायथि और Arduino 

िातािरण सेटअप करें। 

विकास के विमभन्ि चरणों िें 
कोडडगं त्रटुटयों की पहचाि करिे 
के मलए सॉफ्टिेयर डडबग टूल के 

उपयोग का पररचय। 
पायथि और आडडकिो का 
उपयोग करके विमभन्ि ड्रोि 

संचालि का पररचय और 

विकास िातािरण की स्थापिा। 
सािान्य त्रटुटयों और उिके 

सिाधािों के साथ फिकिेयर और 

हाडकिेयर एकीकरण। 
सॉफ्टिेयर डडबधगगं टूल्स का 
पररचय तथा कोडडगं त्रटुटयों के 

कारण की पहचाि कैसे करें। 
ग्राउंड बेस स्टेशि असेंबली का 
पररचय। ड्रोि के मलए नििारक 

उपायों का पररचय। 
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98. पायथि का उपयोग करके 

दरूस्थ स्िचामलत ड्रोि 

संचालि। 
99. ड्रोि के नििारक रखरखाि का 

ज्ञाि और लाभ। 
100. लॉग डटेा का उपयोग करके 

सिस्याओं का निदाि करें  / 

डटेा विश्लेषण करें, लॉग डटेा 
फ्लैश करें  / दरूस्थ संचार लॉग 

डटेा / लॉग डटेा सहेजें और 

निष्पाटदत करें। 
101. ड्रोि फिकिेयर को 

अपगे्रड/डाउिगे्रड करें  त्रटुट 

संदेश की पहचाि करें  और 

सिाधाि का तरीका अपिाएं। 
व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

पाई गई सिस्याओ ं

की िरम्ित करिे 
के साथ प्राथमिक 

और द्वितीयक 

सविकमसगं का 
निरीक्षण, परीक्षण 

और कक्रयान्ियि 

करिा । 

102. चकेमलस्ट के आधार पर 

प्राथमिक और द्वितीयक 

सविकमसगं करें। 
103. नििारक रखरखाि के मलए 100 

घंटे की उडाि के बाद ड्रोि का 
परीक्षण और निदाि करें। 

104. 500 घंटे की उडाि के बाद ड्रोि 

का परीक्षण और निदाि करें । 
105. ड्रोि सिस्या नििारण जांच 

सूची के बारे िें ज्ञाि जैस े

उपकरण जांच, मसस्टि रीसेट, 

अशंांकि, िोटर सिस्या 
नििारण, ग्जम्बल रोटेशि, 

बैटरी रखरखाि, और आरएफ 

मसग्िल और हाडकियेर। 
106. सािान्य ड्रोि सिस्या का 

निदाि करें  जैस ेजीपीएस 

मसग्िल अिरुद्ध होिा, बैटरी 

प्राथमिक और द्वितीयक 

सेिाओ ंके िूल मसद्धांत। 
ग्जम्बल हैंडमलगं और उसके 

रखरखाि की िूल बातें। हैंडमलगं 

त्रटुटयों के िूल मसद्धांत GPS से 
उत्पन्ि होते हैं। बैटरी जीिि 

रखरखाि, उडाि पथ निगरािी 
का पररचय। ककसी भी टदशा िें 
आगे बढते हुए थ्रॉटल नियंत्रण 

का अध्ययि। दृश्य निरीक्षण की 
अिधारणा और यह क्यों 
िहत्िपूणक है। नियंत्रण सतहों के 

संरेखण को सुनिग्श्चत करिे के 

मलए की जािे िाली विमभन्ि 

जााँचों को सिझें। 
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जीिि िें किी, उडाि के दौराि 

गलत टदशा, उडाि योजिा, 
यांत्रत्रक सिस्या और फिकिेयर 

सिस्या। 
107. प्रत्येक उडाि स ेपहले और बाद 

िें ड्रोि का निरीक्षण करें। 
108. पहली बार ड्रोि हाडकिेयर 

असेंबली और परीक्षण. (03 

घंटे) 

109. ड्रोि की िायररगं का परीक्षण 

करें, खराबी का पता लगाए ंऔर 

उसकी िरम्ित करें। 
110. ड्रोि के पैरों और तलिों पर िुड े

हुए या टूटे हुए टहस्सों की जांच 

करें। 
111. विमभन्ि भागों के साथ ड्रोि 

िायररगं किेक्शि का प्रदशकि। 
112. टेकऑफ/लैंडडगं ऑपरेशि 

करिा और मसस्टि िें खराबी 
की पहचाि करिा। 
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मखु्य कौिि के शिए 

पाठ्यक्रम 

1. रोजगार योग्यता कौशल (सभी सीटीएस टे्रडों के मलए सािान्य) (60 घंटे) 

 

 

सीखिे के पररणाि, िूल्यांकि िािदंड, पाठ्यक्रि और कोर कौशल विषयों की टूल सूची जो टे्रडों के एक सिूह 

के मलए सािान्य है, www.bharatskills.gov.in / dgt.gov.in पर अलग स ेउपलब्ध कराई गई है। 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.bharatskills.gov.in/
about:blank
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उपकिण औि उपकिणों की सरू्ी 
ड्रोन तकनीशियन (24 उम्मीदवािों के बैर् के शिए) 

क्र. सं. औजािों औि उपकिणों का नाम ववननदेि मात्रा 

क. सामान्य उपकिण 

1. धचिटा  06 िग. 

2. सोल्डररगं स्टेशि  06 िग. 

3. िल्टी िीटर  06िं. 
4. धचिटी स्िाटक एसएिडी परीक्षक धचिटी 

प्रनतरोध सिाई, डायोड परीक्षण ऑटो 
त्रबजली बंद कि बैटरी संकेत। 

06 िग. 

5. दरूबीि  06 िग. 

6. एिीिोिीटर  06 िग. 

7. ताल  06 िग. 

बी. उपकिणों की सूर्ी 

ANNEXURE-I 
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1. असंयोग्जत ड्रोि 

 

क्िाड कॉप्टर ककट िें शामिल हैं: 
● जीपीएस िॉड्यूल 

● प्रोपलसक 
● चौखटा 
● बीएलडीसी िोटसक 
● ईएससी (इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

नियंत्रक) 

● एफसीबी (उडाि नियंत्रक बोडक) 
● कैिरा 
● रक्षक 

● लाइपो बैटरी और चाजकर 

● आरएफ ट्रांसिीटर और ररसीिर 

● ड्रोि बेस 

● ररसीिर केबल 

● LiDAR सेंसर का उपयोग करके 

होिररगं फंक्शि 

● मिशि नियोजि कायक: िेपॉइंट 

रूटटगं, इिेंट निष्पादि 

04 िग. 

2. त्रबजली प्रयोगशाला डीसी विद्युत आपूनतक: +5V,1A (ग्स्थर); 

+12V, 500mA, 5V ररले, 

200,400,800,1600,3200 टिक के साथ 

विमभन्ि कॉइल, कोर प्रकार E,I,U एकल 

ध्रिु और टॉगल ग्स्िच, प्रकाश बल्ब 

गैल्िेिोिीटर: 30 - 0 - 30 सॉफ्टिेयर 

और घटक बॉक्स के साथ ग्जसिें 
प्रनतरोध, धाररता, डायोड, ट्रांग्जस्टर 

और पोटेंमशयोिीटर शामिल हैं। 

03 िग. 

3. दीिार चाटक के साथ एसएिडी 
प्रौद्योधगकी ककट 

SMD घटक पहचाि बोडक ग्जसिें SMD 

घटक प्रनतरोधक, संधाररत्र, प्रेरक, 

डायोड, ट्रांग्जस्टर और IC पकेैज शामिल 

हैं। विमभन्ि SMD घटकों के मलए 

रेडीिेड सोल्डर पडै के साथ प्रोटो बोडक। 
SMD सोल्डररगं ग्जग और िॉल चाटक 

02 िग. 
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4. िल्टीपल आउटपुट डीसी विनियमित 

त्रबजली आपूनतक 
0-30V, 2 एम्प्स, + 15V डुअल टै्रककंग, 

5V/5A, डडग्जटल डडस्प्ले, लोड और 

लाइि विनियिि: ± (0.05% + 100 

mV), तरंग और शोर <= 1 mVrms 

निरंतर िोल्टेज और ितकिाि संचालि 

02 िग. 

5. डीसी विनियमित पररितकिीय 

प्रोग्राियोग्य डीसी पािर सप्लाई 

0-30V/3A संख्यात्िक के साथ 

िोल्टेज, करंट और पािर के मलए कीपैड, 

पीसी इंटरफेस और एलसीडी 

02 िग. 

6. स्िाटक एसएिडी र्टिीजर हैंडहेल्ड प्रेरण, धाररता, प्रनतरोध, और डायोड 

परीक्षण क्षिताओ ं के साथ एसएिडी 
परीक्षक धचिटी । 

02 िग. 

7. 100 िगेाहर्टकज मिधश्रत मसग्िल 

ऑमसलोस्कोप ( 4 एिालॉग + 16 

डडग्जटल चिैल ) 

20Mpt से अधधक िेिोरी के साथ 

िास्तविक सिय सैंपमलगं 1GSa/सेकंड, 

LAN होि ेपर 

इंटरफेस, RS232/UART, I2C, SPI टट्रगर 

और डडकोडडगं फंक्शि, दो चिैल 25 

िेगाहर्टकज 

awg प्लस गखणत कायक जैस े विभेदि, 

एकीकरण, abs, AND, OR, NOT आटद। 

01 िं. 

8. आिवृत्त और आयाि के मलए डडग्जटल 

डडस्प्ले के साथ 25 िेगाहर्टकज 

आत्रबकटे्ररी िेिफॉिक जेिरेटर 

दो चिैल, 125MSa/Sec और 2Mpt 

िेिोरी 150 से अधधक विमभन्ि िििािे 
तरंगों के साथ, RS232, PRBS और 

अतंनिकटहत 8िें क्रि हािोनिक पीढी, और 

225 िगेाहर्टकज आिवृत्त काउंटर, 

किेग्क्टविटी USB डडिाइस और होस्ट 

01 िं. 

9. हैंडहेल्ड 3 3/4 अकं िल्टीिीटर 4000 काउंट िाला डडग्जटल िल्टीिीटर, 

ऑटो/िैिुअल के साथ बडा डडस्प्ले और 

DCV- 1000V-ACV-750V, DC और AC A 

- 20A, प्रनतरोध 40MΩ, 200µF तक की 
धाररता, धाररता और आिवृत्त - 30 MHz 

िाप सकता है 

 

01 िं. 
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10. 3GHz स्पेक्ट्रि विश्लेषक त्रबल्ट-इि 

टै्रककंग जिरेटर के साथ 

आिवृत्त रेंज 9 kHz से 3.2 GHz 

ररजॉल्यूशि बैंडविड्थ (-3 dB): 10Hz से 
1 MHz, डडस्प्ले 8” TFT या अधधक 

किेग्क्टविटी: USB होस्ट और डडिाइस, 

LAN(LXI) 

01 िं. 

11। एसएिडी सोल्डररगं और डी सोल्डररगं 

स्टेशि आिश्यक सािाि के साथ 

एसएिडी सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं, 

स्टेशि डडग्जटल रूप से कैमलब्रेटेड, 

तापिाि नियंत्रण एसएिडी, सोल्डररगं 

और डी-सोल्डररगं, त्रबजली की खपत 60 

िॉट, आई/पी िोल्टेज 170 से 270 िी, 
डी-सोल्डररगं 70 िॉट, तापिाि रेंज 180 

से, 480 डडग्री सेंटीगे्रड, त्रबजली की खपत 

270 िॉट, गिक हिा का तापिाि 200 स े

480 डडग्री सेग्ल्सयस 

02 िग. 

या ड्रोन कायचक्षेत्र कायकक्षेत्र के रूप िें िद संख्या 4, 7, 8, 

10 और 11 को प्राथमिकता दी जा सकती 
है। 

01 िं. 

12. एिालॉग-डडग्जटल सककक ट विकास िंच 

 

सककक ट डडजाइि के मलए 1685 टाई पॉइंट 

के साथ ब्रेडबोडक डीसी पािर सप्लाई: 

+5V,1A (कफक्स्ड); +12V, 500mA 

(कफक्स्ड); ±12V, 500mA (पररितकिीय) 

एसी त्रबजली आपूनतक: 9V-0V-

9V,500mA 

फंक्शि जिरेटर: साइि, 

िगक, त्रत्रभुज (1Hz स े100KHz) 

िॉड्यूलेटटगं मसग्िल जिरेटर: 

बोडक पर िोल्टेज, धारा और आिवृत्त 

एलसीडी डडस्प्ले। 
पीसी इंटरफेस - अधधग्रहण 

दो एिालॉग इिपुट चिैल और 

मसिुलेशि सॉफ्टिेयर 

03 िग. 
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13. अिुप्रयुक्त यांत्रत्रकी प्रमशक्षण िंच ग्स्प्रंग बैलेंस, स्लॉटेड द्रव्यिाि 5, 10, 

20, 50, 100 ग्राि, पीतल हैंगर, पुली, 
पीतल बल ररगं, नियोडडमियि चुबंक, 

रोमलगं द्रव्यिाि, घषकण ब्लॉक, पेंडुलि, 

झुकाि वििाि, स्टॉप िॉच और 

मसिुलेशि सॉफ्टिेयर 

02 िग. 

14. ड्रोि बैटरी प्रबंधि प्रमशक्षण प्रणाली लीड-एमसड Li-Po और Li-ion बैटरी की 
बैटरी विशषेताएं, डीसी पािर स्रोत, डीसी 
िोल्टिीटर, डीसी एिीटर, पीडब्लूएि 

आधाररत बैटरी चाजक नियंत्रक, बैटरी 
स्तर सूचक, यूएसबी और जीयूआई 

सॉफ्टिेयर के िाध्यि स ेकंप्यूटर 

किेग्क्टविटी। 

01 िं. 

15. चाजक नियंत्रक प्रमशक्षण प्रणाली बैटरी 12V/42Ah, 12V/3Ah, DC 

िोल्टिीटर, अिीटर, प्रनतरोधक 

ररओस्टेट 110 8Amp के मलए ररिसक 
पोलररटी सुरक्षा के साथ PWM आधाररत 

चाजक नियंत्रक। 

02 िग. 

16. बीएलडीसी (ब्रशलेस डीसी) िोटर 

प्रमशक्षण प्रणाली 
200W , 2500RPM BLDC िोटर यांत्रत्रक 

लोडडगं व्यिस्था के साथ, डीसी 
िोल्टिीटर, एम्पीयर िीटर और 

टैकोिीटर 24V - 10A इंस्ूिेंटेशि 

त्रबजली की आपूनतक, मसिुलेशि 

सॉफ्टिेयर। 

01 िं. 

17. उलटा पेंडुलि पीआईडी नियंत्रण द्िारा उलटे पेंडुलि 

नियंत्रण और उसका संतुलि, नियंत्रक: 

32 त्रबट एआरएि कॉटेक्स-एि3 

एटीएसएएि3एक्स8ईए-एयू, िोटर: 

आरए35जीएि, एिकोडर: ई40एस6-

1024 1024 पल्स रोटरी एिकोडर 2ईए, 

एिकोडर काउंटर द्िारा पीडब्ल्यूएि 

ड्यूटी ऑपरेशि और िोटर नियंत्रण, 

इम्यूलेशि द्िारा उलटे ग्स्थनत की 
निगरािी, एकीकृत विकास िातािरण, 

नियंत्रण डीसी-िोटर। 

01 िं. 
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18. ड्रोि सेंसर टे्रिर ककट एंड्रॉइड आधाररत 7” ग्राकफकल टच 

एलसीडी ग्जसिें इित्रबल्ट कॉटेक्स 

प्रोसेसर और एिालॉग डटेा प्राप्त करि े

के मलए DAQ और USB स्टोरेज और 

HDMI आउटपुट के साथ आउटपुट 

िेिफॉिक देखिे के मलए सॉफ्टिेयर है। 
िास्तविक दनुिया से जुडिे के मलए 

ईथरिेट पोटक। इििटटिंग, िॉि-

इििटटिंग, पािर, करंट, इंस्ूिेंटेशि 

और डडफरेंमशयल एम्पलीफायर, F से V, 

V स ेF, I से V, V से I कन्िटकर, हाई पास 

और लो पास कफल्टर, बफर, LED, बजर, 

ररले, शामिल सेंसर: एक्सेलेरोिीटर, 

िायुिंडलीय दबाि, जायरो, IMU, करंट, 

िोल्टेज और लाइट। 

02 िग. 

19. एंटीिा प्रमशक्षण प्रणाली आरएफ आिवृत्त 600 स े750 िेगाहर्टकज, 

िॉड्यूलेशि जेिरेटर 1KHz, आरएफ 

डडटेक्टर फोल्डडे डडपोल डडग्जटल 

डडस्प्ले के साथ एंटीिा प्राप्त करिा, 
एंटीिा का रोटेशि 0 - 360 डडग्री 
विमभन्ि एंटेिा ग्राउंड प्लेि, हेमलकल, 

स्लॉट, फोल्डडे डडपोल और पैच। 

01 िं. 

20. उन्ित िाइक्रोिेि एकीकृत सककक ट लैब एलसीडी डडस्प्ले के साथ 2.2 - 3GHz 

आरएफ स्रोत, प्रनतबाधा 50Ω, आरएफ 

स्तर: 5mW, संचालि िोड: स्िीप, 

सीडब्ल्यू, इंट. एएि, इंट. एफएि, 

एक्सट. एएि, पीसी संचार िॉडुलेटटगं 

फ्रीक्िेंसी: 100Hz से 5kHz AM 

स्क्िायर िेि, एफएि त्रत्रकोणीय तरंग, 

कफल्टर, एम्पलीफायर और यागी , 

डडपोल और पैच एंटीिा के साथ 

िीएसडब्ल्यूआर िीटर। 

01 िं. 
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21. जीपीएस प्रमशक्षण िंच चिैल: 12 ररसीिर आिवृत्त: 1575.42 

िेगाहर्टकज ग्स्थनत सटीकता: 25 िीटर 

सीईपी त्रबिा एसए िेग सटीकता: 0.1 

िीटर/सेकंड, त्रबिा एसए सिय 

सटीकता: जीपीएस सिय के साथ 

मसकं्रिाइज अपडटे दर: 1 सकंेड ररसीिर 

संिेदिशीलता: -175 डीबी सीररयल 

संचार: 4800 बॉड दर (डडफॉल्ट) 

प्रोटोकॉल िैसेंजर: NMEA0183 V 2.2, 

SiRf बाइिरी और RTCMSC-104 V2.0 

प्रकार 1,2,9 अधधकति गनत: 515 

िीटर/सेकंड अधधकति ऊंचाई: 18000 

िीटर पहले कफक्स का सिय: 45/38/8 

सेकंड 

01 िं. 

22. िायरलेस संचार िॉड्यूल आरएफ रेंज 2.40-2.48GHz, 9 चिैल, 

500 हर्टकज बैंडविड्थ, 160 बैंड, आरएफ 

पािर 20 डीबी से कि, जीएफएसके 

िॉड्यूलेशि और पीपीएि/पीसीएि के 

साथ ट्रांसिीटर। थ्रॉटल कव्सक, वपच 

कव्सक, एंडपॉइंट एडजस्टिेंट , सबटट्रि , 

स्िैश एएफआर मिक्स, सिो ररिमसिंग, 

टाइिर , दोहरी दर, घातांक, और 

एलेिन्स। ररसीिर के साथ आरएफ रेंज 

2.40-2.48GHz, 10 चिैल, 140 बैंड, 

ररसीिर संिेदिशीलता 105dBm, 500 

KHz बैंडविड्थ, GFSK िॉड्यलेूशि। 

1 िं. 
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23. एफसीबी और ईएससी प्रमशक्षण िंच 1. दो प्रोसेसर 8त्रबट और 32त्रबट, 6050 

MPU के साथ कॉटेक्स-M4F, 32त्रबट 

STM32F103 ररडडंेंट फेलसेफ को-
प्रोसेसर मसस्टि, 14 PWM/सिो 
आउटपुट। बस इंटरफेस (UART, I2C, 

SPI, CAN)। क्िाडकॉप्टर (X और +) 

कॉग्न्फगरेशि, जाइरोस्कोप, 

एक्सेलेरोिीटर/िैग्िेटोिीटर, बैरोिीटर 

के मलए RTOS के साथ प्री-इंस्टॉल्ड 

फिकिेयर। 4x UART (सीररयल पोटक), 
एक हाई-पािर सक्षि, 1x CAN, PPM 

सि मसग्िल इिपुट। I2C, SPI, 3.3 - 

6.6V ADC इिपुट। 72-चिैल GPS 

ररसीिर GLONASS, बैटरी 3000mah, 

1000kv ब्रशलेस िोटर सोल्डर ककए गए 

किेक्टर के साथ, प्रोपेलर, 30A BLDC 

इलेक्ट्रॉनिक स्पीड नियंत्रक, ररसीिर, 

आंतररक िाइक्रो USB पोटक और बाहरी 
िाइक्रो USB पोटक एक्सटेंशि के साथ 

2.4Ghz 6Ch ट्रांसिीटर। स्िचामलत और 

िैन्युअल िोड प्रदाि करें। अिािश्यक 

पािर इिपुट और फेलओिर प्रदाि करें। 
िल्टीकलर LED लाइट। िल्टी-टोि 

बजर इंटरफेस प्रदाि करें। िाइक्रो SD 

ररकॉडडिंग फ़्लाइट डटेा। एकीकृत बैकअप 

पािर और बैकअप नियंत्रक विफल हो 
जाता है, प्राथमिक नियंत्रक बैकअप 

नियंत्रण पर विफल हो जाता है सुरक्षक्षत 

है। 

01 िं. 

24. िोटर और नियंत्रण के साथ ड्रोि 

धगम्बल सेट 

2 एग्क्सस ब्रशलेस ग्जम्बल, काबकि 

फाइबर सािग्री, िोटर ड्राइिर, ऑि-

बोडक एिपीयू। 

01 िं. 
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25. िािधचत्रण और निगरािी के मलए 

निमिकत एिपीएिटी अिुरूप िाइक्रो 
यूएिी। 
 

 

िािक पेलोड के साथ यूएिी का िजि 

<2 ककलोग्राि 

प्रोपेलर के साथ यूएिी का आकार - < 80 

सेिी x 80 सेिी 
धीरज/उडाि सिय ( 1 ककिी AMSL 

तक ): 20-25 मििट 

लाइि प्रसारण की सीिा (रेडडयस) 

 - 2 ककिी 
पररचालि ऊंचाई (एजीएल) - 200 िीटर 

एजीएल (जिीि स्तर से ऊपर) 

अधधकति प्रक्षेपण ऊंचाई 

(एएिएसएल) - 3000 िीटर 

एएिएसएल (औसत सिुद्र तल से ऊपर) 

पिि प्रनतरोध  - न्यूिति 10 

िीटर/सेकें ड 

फेिसेफ सुववधाएाँ  

● संचार विफलता पर होि पर िापस 

लौटें  
● कि बैटरी या बैटरी संबंधी 

सिस्याओं के कारण होि/लैंड पर 

िापस लौटिा 
● तेज हिाओं के बीच घर लौटिा 
● GPS विफलता अनतरेक के मलए 

एकाधधक GPS ऑि-बोडक 
स्िायत्तता ककसी भी आर/सी नियंत्रक 

का उपयोग ककए त्रबिा टेक-ऑफ स े

लैंडडगं तक पूरी तरह से स्िायत्त 

पेलोड विशषेताएाँ - 

िैवपगं/आरजीबी/फोटोग्रािेट्री पेलोड, 15 

एिपी 
डटेा-मलकं उपकरण के साथ ग्राउंड कंट्रोल 

स्टेशि सॉफ्टिेयर  

01 िं. 
 

 

26. एचडी पेलोड 1280X720,5X ऑग्प्टकल जूि िीडडयो 
ररजॉल्यूशि 

02 िग. 

27. थिकल कैिरा पेलोड ररजॉल्यूशि 320X240 वपक्सल 02 िग. 
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28. फील्ड ररपेयर ककट एलि कंुजी सेट, आिधकक लेंस, कैं ची, 
हथौड े के साथ इलेग्क्ट्रक हैंड डड्रल 

िशीि, प्राथमिक धचककत्सा ककट, 

सोल्डररगं आयरि, डी-सोल्डररगं पंप, 

सोल्डर िायर, फ्लक्स, स्कू्र ड्राइिरों का 
सटीक सेट, हैंडहेल्ड िल्टीिीटर और 

लंबी िाक िाली प्लायर। 

02 िग. 

29. ड्रोि और स्पेयर पार्टकस ककट Li-Po, Li-ion बैटरी, BLDC िोटसक, 
प्रोपेलर सेट, FCB, ESC, फे्रि, GPS 

िॉड्यूल। 

02 िग. 

30. बैलेंस चाजकर 

 

 02 िग. 

31. विद्युत वितरण बोडक  
  

03 िग. 

32. लैपटॉप ििीिति कॉग्न्फगरेशि इंटेल i5-9300H 9िी ंपीढी के साथ, 2.4 

Ghz बेस स्पीड, 8 GB RAM | स्टोरेज 1 

TB SSD, प्री-लोडडे विडंोज 10 होि 

लाइफटाइि िैधता और ड्रोि डडग्जटल 

लनििंग सॉफ्टिेयर के साथ, डडस्प्ले: 

फुल HD डडस्प्ले के साथ 15.6 इंच की 
स्क्रीि, बैटरी लाइफ: 2 घंटे। 

01 िं. 

33. थ्रस्ट िाप िीटर  02 िग. 

34. इिडोर जालीदार सुविधा  प्रयोगशाला 
िें 

आिश्यक
तािुसार 

आकार 

35. आउटडोर नियंत्रत्रत जालीदार परीक्षण 

सुविधा 

 आउटडोर 

के मलए 

आिश्यक
तािुसार 

आकार 
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36. विमभन्ि प्रकार के इलेक्ट्रॉनिक 

और त्रबजली के केबल, 

किेक्टर, सॉकेट, टमिकिेशि, विमभन्ि 

प्रकार के एिालॉग इलेक्ट्रॉनिक घटक, 

डडग्जटल आईसी। 

 आिश्यक
ता अिुसार 

37. 3डी वप्रटंर सुचारू िुद्रण के मलए उच्च पररशुद्धता 
िाले स्टेिलेस स्टील रेल रॉड, धगयर, 

त्रबयररगं और किके्टर। 
विमभन्ि 3D वप्रटंटगं कफलािेंट, PC 

Windows पर 3D वप्रटंर को नियंत्रत्रत 

करिे के मलए ओपि सोसक सॉफ़्टिेयर, 

िाइक्रो SD काडक आधाररत वप्रटंटगं, 

िेंडमेलयि प्रकार ओपि-सोसक 3D का 
सिथकि करता है। NEMA 17 स्टेवपगं 

िोटर, Arduino- आधाररत 

िाइक्रोकंट्रोलर, िोटर ड्राइिर और 

विमभन्ि किेक्टर। हीट बेड तापिाि की 
निगरािी। ओपि-सोसक सॉफ़्टिेयर और 

टूल का उपयोग करके कोड (G कोड) 

रूपांतरण और ट्रांसमिशि और 

विश्लेषण। 

01 िं. 
 

(िैकग्ल्पक
) 

38. 18 ककलोिीटर तक ड्रोि ● स्िचामलत उडाि 

● पेलोड या कैिरा नियंत्रण 

● 3 ककलोग्राि तक का पेलोड 

● IP55 रेटटगं 

● 18 ककिी तक 

● उडाि का सिय 40 मििट तक 

● वििाि का आयाि 600 x 600 x 500 

मििी ( लम्बाई x चौडाई x ऊंचाई ) 

● जॉयग्स्टक नियंत्रक 

● स्िचामलत उडाि स े घर पहंुचिा और 

उतरिा कैिरा कोण नियंत्रण कैिरा 
शटर और जूि एकाधधक कैिरा 
ग्स्िधचगं 

01 िं. 
(िैकग्ल्पक

) 
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दटप्पणी: - 
1.  कक्षा िें इंटरिेट सुविधा उपलब्ध कराई जािी िांनछत है। 
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डीजीटी उद्योग, राज्य निदेशालयों, व्यापार विशषेज्ञों, डोिेि विशषेज्ञों, आईटीआई, 

एिएसटीआई के प्रमशक्षकों, विश्िविद्यालयों के संकायों और अन्य सभी के योगदाि को ईिािदारी स े

स्िीकार करता है ग्जन्होंिे पाठ्यक्रि को संशोधधत करिे िें योगदाि टदया। 

डीजीटी द्िारा निम्िमलखखत विशषेज्ञ सदस्यों को विशषे धन्यिाद टदया जाता है ग्जन्होंिे इस 

पाठ्यक्रि िें िहत्िपूणक योगदाि टदया है। 
 

ड्रोन तकनीशियन के पाठ्यक्रम को अनंतम रूप देने के शिए व्यापाि/वविषेज्ञ सशमनत की बैठक में भाग 

िेने वािे सदस्यों की सूर्ी। 

क्र. स.ं नाम औि पदनाम संगठन दटप्पणी 

1. 
श्री एल.के. िुखजी, संयुक्त निदेशक 

 
आरडीएसडीई कािपुर संयोजक 

2. 
श्री सी.एस.िूनतक, संयुक्त निदेशक 

 
सीएसटीएआरआई कोलकाता सदस्य 

3. 
श्री एि. िाथ, उप निदेशक 

 
एिआईएिआई चने्िई सदस्य 

4. 

श्री आशीष कुिार शुक्ला , 
सहायक संचालक 

 

आरडीएसडीई कािपुर सदस्य 

5. 

श्री रधचत भटिागर 

सीईओ एएएसएससी, बेंगलरुु 

 

एएएसएससी, बेंगलुरु सदस्य 

6. 

श्री संजय िाथ, 

प्रबंध निदेशक 

 

टेक 24 एविएशि, कोलकाता। सदस्य 

7. 
श्री शुद्धो घोष , 

यूनिट प्रिुख 
टेक 24 एविएशि, कोलकाता। सदस्य 

8. 
श्री सत्यव्रत सत्पथी , 
निदेशक 

िॉयजोि एयरोस्पेस प्राइिेट 

मलमिटेड 
सदस्य 

9. 

श्री संदीप चटजी, 
पूिक संयुक्त िहाप्रबंधक 

 

भारतीय वििािपत्ति प्राधधकरण सदस्य 

10. श्री भूदेब सरकार , भारतीय वििािपत्ति प्राधधकरण सदस्य 

ANNEXURE-II 
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उप िहाप्रबंधक, ईसी 
 

11। श्री रविन्द्रिाथ , 

उप िहाप्रबंधक 

तकिीकी प्रमशक्षण संस्थाि, 

एचएएल। 
सदस्य 

12. 

श्री सौन्दरराजि , 

िररष्ठ िहाप्रबंधक 

 

तिेजा एयरोस्पेस एंड एविएशि 

मलमिटेड, बेलागोंडापल्ली , होसुर 

, तमिलिाडु । 
सदस्य 

13. 
श्री अरविदं कुिार, सीईओ 

 

डसॉल्ट ररलायंस एयरोस्पेस 

मलमिटेड. 
सदस्य 

14. 
श्री ियूर यौल 

 

डसॉल्ट ग्स्कल अकादिी, 
िागपुर 

सदस्य 

15. 

श्री अम्बरीश केला , प्रबंध निदेशक 

एिं सीईओ 

 

साइंटेक टेक्िोलॉजीज प्राइिेट 

मलमिटेड इंदौर, िध्य प्रदेश 
सदस्य 

16. 
सुश्री राजेश्िरी. एि, उप निदेशक 

 
एिएसटीआई बेंगलुरु सदस्य 

17. 
श्री देबाशीष आचायक , िहासधचि 

 

राज्य निजी आईटीआई 

एसोमसएशि, 

एसपीआईटीआईए, ओडडशा। 
सदस्य 

18. 
श्री एि.के.मसहं, प्राचायक 
 

सरकार. आईटीआई पांडुिगर , 

कािपुर, यूपी । 
सदस्य 

19. 

श्री राजीि करोधथया , सहायक 

प्रबंधक अिुसंधाि एिं विकास 

 

साइंटेक टेक्िोलॉजीज प्राइिेट 

मलमिटेड, इंदौर 
विशषेज्ञ 

20. 

श्री प्रशांत तोिर , िररष्ठ आर एंड डी 
इंजीनियर 

 

साइंटेक टेक्िोलॉजीज प्राइिेट 

मलमिटेड, इंदौर 
विशषेज्ञ 

21. 
श्री चदंीप मसहं, निदेशक 

 

मसमलकॉि इलेक्ट्रॉनिक्स प्राइिेट 

मलमिटेड, िई टदल्ली 
विशषेज्ञ 

22. 
श्री वििीत करंदीकर , टीि लीडर 

 
यश टेक्िोलॉजीज, इंदौर विशषेज्ञ 

23. 
श्री उदय भोले , डडप्टी सीईओ 

 

एिविस टेक्िोलॉजीज प्राइिेट 

मलमिटेड, इंदौर 
विशषेज्ञ 

24. 
श्री राहुल शिाक, निदेशक 

 
टेक्िोजोि सॉल्यूशंस, चडंीगढ विशषेज्ञ 

25. 
डॉ. राकेश सक्सेिा, निदेशक 

 
एसजीएसआईटीएस, इंदौर विशषेज्ञ 
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26. 

डॉ. िंजू के चर्टटोपाध्याय, 

सहेयक प्रोफेसर 

 

इलेक्ट्रॉनिक्स स्कूल 

देिी अटहल्या विश्िविद्यालय, 

इंदौर 

विशषेज्ञ 

27. 
श्री सुिील बंसल, प्रबंध निदेशक 

 

कॉम्पैक टेक्िोलॉजीज इंडडया 
मलमिटेड, िोहाली 

विशषेज्ञ 

28. 
श्री अरविदं मिश्रा, निदेशक 

 

टेकलीि सॉफ्टिेयर सॉल्यूशंस 

प्राइिेट मलमिटेड, इंदौर 
विशषेज्ञ 

29. 

श्री तुषार त्रबदाि े, प्रबंधक-उद्यि 

अिुप्रयोग 

 

आइडडया फोजक टेक्िोलॉजी, 
िुंबई 

विशषेज्ञ 
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संकेताक्षि 
 

सीटीएस मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा 
एटीएस प्रमशकु्षता प्रमशक्षण योजिा 

सीआईटीएस मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजिा 
डीजीटी प्रमशक्षण िहानिदेशालय 

एिएसडीई कौशल विकास और उद्यमिता िंत्रालय 

एिटीसी राष्ट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र 

एिएसी राष्ट्रीय मशकु्षता प्रिाणपत्र 

एिसीआईसी राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र 

एलडी लोकोिोटर विकलांगता 
सीपी िग्स्तष्क पक्षाघात 

एिडी एकाधधक विकलांगता 
एल.िी. कि दृग्ष्ट 

एचएच सिुिे िे कटठि 

पहचाि बौद्धधक विकलागंता 
नियंत्रण रेखा कुष्ठ रोग ठीक हुआ 

एसएलडी विमशष्ट मशक्षण विकलागंताएं 

डीडब्ल्य ू बौिापि 

एिआई िािमसक त्रबिारी 
आ एमसड अटैक 

लोक नििाकण 

विभाग 

विकलांग व्यग्क्त 
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